
M I C H A Ë L
T A V A R E S
I N G É N I E U R  
M É C A T R O N I Q U E  -  R O B O T I Q U E  -
A U T O M A T I S M E

Mon intérêt pour les systèmes complexes a
émergé de ma passion pour la mécanique
automobile en évoluant vers l'automatisme et
la robotique, me guidant ainsi vers la
mécatronique et le métier d'ingénieur.

 INGENIEUR EN ROBOTIQUE

Programmation ROS
Contrôle de l'Haptic Touch de 3D Systems
Robotique médicale 

U N I V E R S I T É  N A T I O N A L E  C E N T R A L E  À  T A I W A N
L A B O R A T O I R E  D E  R E C H E R C H E  R O B O T I Q U E  -  0 7 / 2 0 2 3  -
0 8 / 2 0 2 3

E X P É R I E N C E S  P R O F E S S I O N N E L L E

C O O R D O N N É E S
Poitiers et alentours 
Permis B

tvrs.michael.pro@gmail.com

Diplôme d'ingénieur 
Mécatronique, Robotique et Automatisation
C O N S E R V A T O I R E  N A T I O N A L  D E S  A R T S  E T  M É T I E R S
( C N A M )  ( 8 6 )
2 0 2 0 - 2 0 2 3

C O M P É T E N C E S
 ROS
 Matlab
 Arduino
 STMicroelectronics
 Codesys
 TiaPortal
 CAO Solidworks
 Android sous Automate
 Python Qt
 Fortran
 Habilitation électrique APAVE
 Automate SEW-Usocome
 Automate SIEMENS
 SEE Electrical
Anglais (B2)

INGENIEUR MECATRONICIEN 

Conception d'un système embarqué pour caméra intelligente
Programmation : Microcontrôleur ARDUINO et STM32
Conception du prototype et tests de validation 
Suivi projet (planning, budget)

M - C A D O R
I L E  D E  F R A N C E  -  V A I R E S - S U R - M A R N E  ( 7 7 )  
2 0 2 2 / 2 0 2 3  -  A L T E R N A N C E

INGENIEUR AUTOMATICIEN 

Création d’un système de supervision sur machine automatisée sous
CODESYS 
Automate SEW
Tests de validation pour stockage automatisé de palettes

S A V O Y E
B O U R G O G N E - F R A N C H E - C O M T É -  L A D O I X - S E R R I G N Y  ( 2 1 )
2 0 2 1 / 2 0 2 2  -  A L T E R N A N C E

INGENIEUR AUTOMATICIEN 

Conception d'un banc d'essai automatisé sous SIEMENS 
Dimensionnement électrique 
Schémas sous SEE Electrical

O M I A
N O U V E L L E - A Q U I T A I N E -  L ' I S L E - D ' E S P A G N A C  ( 1 6 )
2 0 2 0 / 2 0 2 1  -  A L T E R N A N C E

F O R M A T I O N S

INGÉNIEUR METHODES MAINTENANCE MECATRONIQUE

Conception outils ergonomique réduction TMS
Modifications Programme machine
Diagnostique sur machine complexe
Mise en place contrôle accès et supervision Borne de recharge Véhicule
Electrique
Conception est réalisation d’une machine supply chain

O R E G O N  T O O L
V I E N N E  -  C I V R A Y  ( 8 6 )
0 3 / 2 0 2 4  -  A U J O U R D ’ H U I

P E R S O N N A L I T É
Adaptabilité
Esprit d’équipe
Bonne humeur


